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Übungsblatt 3 
 

Determinante, Abbildungen, Eigenwerte, Eigenvektoren 
 
 

1. Determinante, Inverse Matrix: 
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Lösen Sie das Gleichungssystem mithilfe der inversen Matrix 1−A . 
 
 
 
2. Spiegelmatrix 
 

 
 

 
 
3. Eigenwerte, charakteristisches Polynom 

 

 
 
 
 

4. Eigenwerte, Eigenvektoren 
 

Gegeben ist die Matrix
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Bestimmen Sie  
 
a) alle Eigenwerte von A und  
b) den Eigenvektor zum kleinsten Eigenwert. 
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Lösungen – Übungsblatt 3: 
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4.  
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